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Der Perfektionist

Meier-Brakenberg stelit zur FuraTier

erstmals seinen neuen Waschroboter Cleansman aus.

profi erhielt vorab und exklusiv einen Blick auf die interessante Neuheit.

ie Nachfrage nach Waschroho-

tern steigt rasant, das bekommt

auch Meier-Brakenberg zu spi-

ren. So erhalt der Hersteller von
Hochdruckreinigern immer haufiger Anfra-
gen von Besitzern von Waschrobotern,
welche fir ihr Gerat zusatzlich einen mabi-
len Hochdruckreiniger benétigen,

,GUt" reichte nicht

Eigentlich  bekommt Meier-Brakenherg
schon ein gutes Stiick vom Geschaft mit
Waschrobotern ab. Warum also ein eigener
Waschroboter? ~ Die Geschichte begann,
als fUr den eigenen Schweinemastbetrieb
ein Waschroboter gesucht wurde. Nach

86 profi 11 - 2024

GUT ZU WISSEN

Der Waschroboter Cleansman von
Meier-Brakenberg ist eine komplette
Neuentwicklung.

Eine integrierte Hochdruckpumpe
sowie Schlauch- und Kabeltrommel
die Rustzeiten.

Der Cleansman soll so reinigen.
dass der Lan t nicht manuell
nachreinigen muss.
Durch die frequen gelte Pumpe
kann der Cleansman die Stalldecken
druckreduziert mitreinigen.

mehreren Tests stellte man aber fest, dass
die gebotenen Leistungen nicht dem ent-
sprachen, was man sich erhoffte.
Unzufrieden war man vor allem mit einem
allgemein hohen Ristaufwand sowie mit
dem Reinigungsergebnis als solches. Denn
bei allen Geraten war eine manuelle Nach-
reinigung erforderlich. Also machte man
sich selbst an die Entwicklung des Wasch-
roboters Cleansman.

Hochdruckreiniger integriert

Das Problem langer Ristzeiten I6sten die
Entwickler mit einem in das Chassis inte-
grierten Hochdruckreiniger. Zum Vergleich:
Aktueller Standard ist, dass Waschroboter




auf einen externen Hochdruckreiniger
zugreifen. Um dem Landwirt auch das Han-
tieren mit Wasserschlauch und Stromkabel
zu ersparen, fohrt der Cleansman zwei
Automatiktrommeln mit. Die erste wickelt
bis zu 45 m Wasserschlauch (25 mm Nenn-
weite) automatisch auf und ab, die zweite
Trommel das 32-A-Starkstromkabel.

Schwieriger war das Vorhaben, auf manu-
elle Nachreinigung verzichten zu kdnnen.
Um das Problem einzugrenzen, wurde die
Arbeit der Waschroboter an 432 Positionen
im gereinigten Stall begutachtet. Das Ergeb-
nis: Vor allem um Einbauten herum reinig-
ten aktuelle Systeme nicht gut genug.
Aufgefallen war auch Schmutz am Boden,
der im Zickzack-Muster zurickblieb. Die
Ursache dafUr ist, dass Robater bislang ihre
Disen im Zickzack-Muster (ber den Boden
fuhren. Ein mit der Stallwasche erfahrener
Mensch wirde so nicht waschen.

Wascht wie der Mensch
Meier-Brakenberg Ubertrug die Methode
.Mensch" auf den Waschroboter. Deshalb
bleibt der Cleansman stehen, wahrend die
Reinigungslanze von einem zum anderen
Ende der Bucht wascht. Erst wenn der
Wasserstrahl am Ende der Bucht angekom-
men ist, fahrt der Waschroboter vor. So
wird Bahn um Bahn gereinigt.

Wie eine weitere Auswertung zeigte, waren
nun statt 60 ganze 85 % der Flachen sauber
genug gereinigt. Ausgewiesenes Ziel ist
eine 100 %ige Sauberkeit. Dieses wird nun
erzielt, indem der Cleansman im ersten
Schritt quer, und im zweiten Schritt langst
zum Kontrollgang reinigt.

Reinigung in drei Stufen

Nach dem Einweichen mit dem Cleansman
erfolgt eine dreistufige Reinigung mit dem
Waschroboter:

1. Intensivreinigung: Boden und Wande
werden bis 1 m Hohe mit 80 bar und einer
um 15 Crad geschwenkten DUse gereinigt.
Auf dem Rickweg reinigt der Cleansman

Die beiden
Teleskoparme
schieben mit
innen liegender
¥ Spindel auf eine
Lange von bhis zu
2,60 m aus.
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Fir eine verk(rzte ROstzeit fihrt der Cleans-
man eine Hochdruckpumpe sowie Trommeln
fir Strom und Niederdruckwasser mit sich.

Die am Ende

des Teleskop-
arms installierte
Reinigungsdise
ist eine Eigen-
entwicklung
von Meier- ==
Brakenberg. |

UBER KREUZ REINIGT AM BESTEN
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Je nachdem wie der Waschroboter seine Lanze Uber den Boden fihrt, unterscheidet
sich nach eigenen Tests von Meier-Brakenberg das Reinigungsergebnis: Bei im Zickzack
gefUhrten Lanzen sind demnach 60 % der Flache sauber. Bahn um Bahn gereinigt ist die
Flache zu B85 % sauber und mit Ober Kreuz angelegten Bahnen zu 100 %. Grafik: Gesing
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Uber den Touchscreen lasst sich der Wasch-
vorgang starten und stoppen. Zudem gibt es
eine Reihe intuitiv wahlbarer Funktionen.

den Boden erneut, dieses Mal mit einer
DUse, die in die andere Richtung geschwenkt
ist.

2. Deckenspilung: Mit auf 15 bar reduzier-
tem Wasserdruck und mit flachem Aufprall-
winkel (75 ) werden jetzt die Decke und
der obere Wandbereich abgespdlt. Méglich
ist die druckreduzierte Deckenreinigung
durch die frequenzgeregelte Hochdruck-
pumpe.

3. Bodenspilung: Am Ende eines Wasch-
durchgangs erfolgt eine Bodenspilung mit
reduziertem Druck und einer vertikal
schwenkenden Hochdruckdise. Die Verti-
kalbewegung bewirkt die erwahnt locken-
lose Reinigung. Da bei diesem Vorgang der
Arm mit aufgebauter Reinigungsdise mit-
tig von der Bucht steht, erreicht der Hoch-
druckstrahl — wie ein Mensch mit gebUck-
ter Korperhaltung — auch die Bereiche
unter den Trigen.

Zur Technik

Die frequenzgeregelte Hochdruckpumpe
liefert bis zu 70 I/min (4200 I/h) bei maxi-
mal 80 bar Druck. Um die volle Pumpen-
leistung auszuschdpfen, entwickelte Meier-
Brakenberg fUr den Cleansman eine spezi-
elle HochdruckdUse, die auf Entfernung
von bis zu 4,50 m noch exakt reinigt. Der
Hochdruckstrahl schneidet dabei selbst auf
kurzer Distanz nicht ein, damit die Gefahr
von Schaden an der Stalleinrichtung mini-
miert ist, so die Konstrukteure,

Um schnell reinigen zu konnen, besitzt der
Cleansman zwei Ausleger mit jeweils einer
Reinigungsdise. In den zwei Teleskopaus-
legern arbeiten Spindeln, welche die Arme
von 0,60 bis auf 2,60 m ausfahren. Bei
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4,50 m Wurfweite konnen damit Buchten
bis zu einer Tiefe von 7 m gereinigt wer-
den. Bei einer Gangbreite von 1 m eignet
sich der Cleansman somit fir Abteile bis zu
einer Tiefe von 15 m.

Langlebige Konstruktion

Das Gestell des Cleansman bestent aus kor-
rosionsbestandigem Edelstahl. Die Elektro-
nik befindet sich hinter einer Tur in einem
wasserdichten Schaltschrank. Bei der Elek-
trik werden laut Hersteller nur wertige
Standardkompanenten verwendet.

Vor eindringendem Wasser geschitzt ist
auch das Bedienterminal des Cleansman in
Form eines Touchscreens mit Folientasta-
tur. Das Bedienmen0 bietet aktuell die Aus-
wahl von drei Sprachen (Deutsch, Englisch,
Franzdsisch), bis zur Serienfertigung woh!
auch ein paar Sprachen mehr.

Zum Schutz vor Wasser ist die Elektrik des
Cleansman zweifach eingehaust.

Standardkomponenten erlauben Elektrikern
weltweit das Reparieren des Cleansman.

DATENKOMPASS

MEIER- BRAKENBERG
CLEANSMAN

2,5 bis 11 kW, 32 A,
frequenzgeregelt

15 bIS 70 I/mln 10
bis 80 bar, 3-Zylinder-
kolbenpumpe mit
Thermo- und Wasser-
mangelschutz

Zuleitung ;%szg?‘vnfibeschlauch

Ausleger 2%060bis 260m

Hochdruck-
pumpe

Rem!gungs
dusen

Arbeltsbrene bis 15 m

Hindernis- | . .
umfahrung ja, mit Lasermessung

Fahrantrieb | Akku (12 V, LiFeP0a)

Fahree- | g bis 5 kmyh

Stutzrader, | von 55 bis 112 ¢cm
semich ausfahrbar

L.’B/H 175/55/170cm

" Gewicht | 412kg
Preis nochmcht bekannt

Hersuilerangaben

Die MenUfUhrung ist einfach und bietet
einige Funktionen, die wahlweise aktiviert
werden konnen — beispielsweise die Ein-
weichfunktion oder das Abspilen der
Decke. Des Weiteren gibt es die Moglich-
keit zum Festlegen einer Startzeit und zum
Markieren stark verschmutzter Bereiche.

Zur Praxis

Wir durften den Prototypen des Cleans-
man in der Praxis unter die Lupe nehmen.
Leider stirzte an jenem Tag die Software
wiederholt ab, so dass wir den Fahrmotor
nicht verwenden konnten. Meier-Braken-
berg versichert uns aber, dass der sich
Waschroboter trotz seines Gewichts von
412 kg bis zu einer Fahrgeschwindigkeit
von 5 km/h gut und sicher fahren lasst.
Mdglich macht den Fahrantrieb ein Akku
(LiFePQa), welcher bei kurzfristigen Unter-
brechungen der Netzspannung notfalls
auch den Bordcomputer mit Strom ver-
sorgt.



Da bei uns der Cleansman schon im Stall
stand, mussten wir nur noch den Wasser-
schlauch und das Starkstromkabel von der
Trommel ziehen und mit den Zuleitungen
verbinden - und schon ging es los.

Bevor Wasser flieBt, fahrt der Cleansman
das Abteil aber zuerst einmal ab. Dabei
vermessen zwei auf Hohe der Teleskop-
arme angebrachte Laser-Distanzmesser
den Raum. In Kombination mit einer
Streckenaufzeichnung weiR der Cleansman
so, wie weit die Teleskoparme ausfahren
durfen. Auch erkennt der Waschroboter
damit ohne vorherige Programmierung
samtliche Hindernisse, denen er spater
beim Reinigen ausweichen muss. Bauteile

wie Ultraschallsensoren oder ein Lidar-
System zur Hinderniserkennung sind laut
Meier-Brakenberg nicht erforderlich.

Wasser marsch!

Nach Abschluss der Lasermessung beginnt
der Cleansman mit dem Waschprogramm.
Den Anfang machen dabei die beiden
Teleskoparme, welche in unserem Fall bis
auf 2,60 m ausschieben und dadurch ihre
am duReren Ende befestigten Reinigungs-
dusen in die bestmogliche Position brin-
gen. Dann endlich beginnt auch die Hoch-
druckpumpe mit ihrer Arbeit, so dass mit
einem Schlag bis zu 35 I/min Wasser durch
jede der zwei Reinigungsdisen flieRen.
Beim Reinigen schwenken die Disen hin
und her, dabei verbleibt der Arm in seiner
Position. Steht dem Arm gemag Strecken-
aufzeichnung ein Hindernis im Weg, fahrt
die betroffene Seite den Arm so weit ein,
bis das Hindernis umfahren werden kann.

|

- Seitliche, auszieh-
bare Stitzrader
verhindern, dass
der Cleansman bei
seiner Arbeit vom
g Weg abkommt.

Zurick zu den Reinigungsdisen. Da der
Cleansman immer von einer Position aus
reinigt, passt sich die Schwenkgeschwindig-
keit dem Schwenkwinkel an. Dies bewirkt,
dass sich die Dise umso langsamer bewegt,
je weiter sie ausschwenkt. Damit bewegt
sich der Reinigungsstrahl zu jeder Zeit mit
der gleichen Geschwindigkeit Uber den
Boden - clever gemacht!

Leider hatte bei unserem Einsatz auch die
Software des Reinigungsprogramms einen
schlechten Tag, was wiederholt System-
abstirze nach sich zog. Und so konnten wir
uns leider nicht davon Gberzeugen, dass
der Cleansman-Waschroboter so sauber
arbeitet, dass ein Nachreinigen von Hand
nicht mehr erforderlich ist.

Jedoch: Was wir gesehen haben, Ober-
zeugte! Davon abgesehen gibt sich Meier-
Brakenberg nach zwei Jahre Zeit fiir die
Entwicklung. Bis zur EuroTier 2026 soll
dann der erste Cleansman in Serie gehen,

Der Cleansman
MUss vor einer
Wdsche nicht ange-
lernt werden. Mdg-
lich macht dies
eine Hinderniser-
Kennung per
Laser-Distanzmes-
sung. Die befindet
sich unter jedem
der beiden Tele-
skoparme.

Blick in die Zukunft

Die ndchsten zwei Jahre will Meier-
Brakenberg fUr umfangreiche Tests mit
ausgewahlten Kunden verwenden — mit
dem Ziel, dass der Waschroboter im Dauer-
betrieb fehlerfrei arbeitet.

0b die Zeit auch dazu genutzt wird, dem
Cleansman per Kinstlicher Intelligenz
einige Zusatzfunktionen mit auf dem Weg
Zu geben, Iasst man sich offen. Gleichwohl
wir raushdren konnten, dass zur Reduzie-
rung des Wasserverbrauchs kaum ein Weg
an smarten Ldosungen vorbeifihrt. Denn
aktuell werden alle Flachen eines Stalls, ob
nun stark oder wenig verschmutzt, von
allen Waschrobatern gleich behandelt,

Wir halten fest

Meier-Brakenberg wollte eigentlich keinen
eigenen Waschroboter entwickeln. Doch
hausinterne Auswertungen ergaben, dass
marktgdngige System hohe RUstzeiten ver-
langen und der Landwirt noch einiges von
Hand nachreinigen muss. Also machte sich
Meier-Brakenberg selbst an die Entwick-
lung des Perfektionisten Cleansman.
Tatsachlich wusste schon der Prototyp des
Waschroboters uns in einigen Punkten zu
Uberzeugen. Ob der Robater aber wirklich
ohne ein Nachreinigen auskommt, muss er
noch beweisen. Wir sind jedenfalls sehr
gespannt und freuen uns auf einen weite-
ren Einsatz in der Praxis — spatestens zur
EuroTier 2026,

Martin Zdh
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